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Dispositif de commande electrique pour la manoeuvre de volets, portes et charges 
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Cette invention a pour objet un dispositif de 
commande electrique pour la manoeuvre de vo- 
lets, portes, panneaux mobiles et autres charges, 
concu de facon que la mise en marche de la charge 
dans Tun ou 1'autre sens et son arret dans toute 
position intermedia ire soient comraandes ma- 
nuellement, mais que Parret dans les deux posi- 
tions extremes se fasse automatiquement; il faut 
aussi qu'£ partir d'une de ces positions l'inter- 
vention manuelle ne puisse agir que pour ren- 
verser le sens de marche. On realise ainsi les con- 
di lions de securite maximum. 

A cet effet le dispositif suivant Pmvention com- 
prend un organe pour la commande manuelle de 
la mise en marche du moteur, un mobile soli- 
daire de la charge actionnee par le moteur et, a 
chaque exterme de la course du mobile, un me- 
canisme de butee relie mecaniquement a l'organe 
de commande de maniere a le ramener a la posi- 
tion de repos quand le mobile atteint Tune ou 
1'autre de ses positions extremes. Les meca- 
nismes de butee sont agences de maniere a per- 
mettre a la charge d'achever librement sa course 
ce qui evite les chocs brusques. 

Les resultats desires sont ainsi obtenus a 1'aide 
d'un dispositif tres simple, sans Intervention de 
relais couteux et encombrants et avec possibility 
de declencher le mouvement du moteur en tra- 
vaillant sur les trois phases si le courant est tri- 
phase. 

Sur le dessin annexe qui represente a titre 
d'exemple deux formes d^execution du dispositif 
suivant Tinvcntion applique a la commande d'un 
volet : 

Fig. 1 est une vue perspective de i'cnsemble 
d'une premiere forme d'execution; 

Fig. 2 montre a plus grande echelle un des me- 
canismes de butee situe d Textremite de la course 
du mobile represente a la fig. 1 ; 



Fig. 3, 4, 5 et 6 sont des vues schematiques 
representant le dispositif de la fig. 1 dans difle- 
rentes positions; 

Fig. 7 est une vue perspective d'une forme 
d'execution plus compacte du dispositif suivant 
Tinvention. 

Dans les fig. la 6 on a designe par 1 Torgane 
de commande du volet 2, par 3 un doigt consti- 
tuant le mobile porte par le volet, par 4 et 4 r 
respectivement les mecanismes de butee situes 
aux extremites superieure et inferieure de la 
course du mobile. 

L'organe de commande 1 a ici la forme d'une 
poignee montee sur un axe oscillant 5 portant 
trois coutcaux 6 qui, lorsque Taxe esttourne dans 
un sens ou dans Tautre, peuvent etre mis en prise 
respectivement avec des contacts 7 et 8 pour 
Talimentation d'un moteur triphase, non repre- 
sente, destine a actionner dans Tun ou Pautre 
sens Tarbre 9 sur lequel s'enroule le volet 2. 

Le mecanisme de butee 4 comporte un support 
1 0 sur lequel est articule en 1 1 un levier 12 a 
deux branches 1 3, 1 4 maintenues par un ressort 
15 dans une position telle qu'unc de ces branches 
se trouve dans le chemin du doigt 3. Le levier 12 
est relie par un dible 16 au bras 17 d'une 
fourche calee sur Faxe 5 de l'organe de com- 
mande. Le cable 16 n'est pas attache directe- 
ment au levier 1 2 et au bras 1 7, mais se termine 
par deux coulisses dont Tune 18 embrasse un 
bouton 19 fixe au levier 12 et Tautre 20 em- 
brasse un bouton 21 fixe au bras 17. 

Le dispositif de butee 4' situe au bas de la 
course du doigt 3 est semblable au mecanisme 4 
et comporte les memes pieces que celui-ci, desi- 
gnees par les m£mes chiffres de reference munis 
de l'indice '. Un cable 1 6', avec coulisses 1 8', 
20', relie le levier 12'au deuxieme bras 17' de 
la fourche solidaire de l'axe 5. 
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Le fonctionnement est le suivant : 

Les fig. 1 et 3 representent Porgane de com- 
raande 1 en position de repos, le volet 2 et le 
doigt 3 se trouvant au bas de Ieur course. Si Pon 
souleve la poignee 1 le c£ble 1 6 et les coulisses 
18, 20 prennent la position indiquee sur les 
fig. 2 et 4, tandis que les couteaux 6 viennent en 
prise avec les contacts 7 et le moteur se met cn 
marchc pour soulever le volet 2. Arrive au haut 
de sa course, le doigt 3 rencontre la branche 1 3 
du levier 1 2 quMl fait basculer dans la position 
representee en traits de chainette sur la fig. 2. 
Un arrSt 22 empeche ie levier d'aller plus loin, 
mais le doigt 3 peut continuer a monter dans la 
rainure 23 jusqu'a Tarret complet du volet. Le 
soulevement du levier 1 2 entraine la coulisse 1 8 
avec le cable 16 et la coulisse 20, ce qui ramene 
Porgane 1 dans sa position de repos (fig. 5) en 
coupant Ie contact entre 6 et 7. 

Si Ton abaisse alors la poignee 1, les couteaux 
6 viennent en prise avec les contacts 8 et le mo- 
teur est mis en marche dans le sens de la descente 
du volet. Le doigt 3 qui se trouvait au-dessus du 
bras de levier 1 4 (fig. 2) abaisse celui-ci et, sous 
Taction du ressort 15, le levier 12 reprend la 
position representee en traits pleins. Arrive au 
bas de sa course ie doigt 3 abaisse le bras 13'. 
qui avait ete souleve lors de la montee du volet, 
Torgane de comma nde est remis au repos et le 
dispositif s'arrfite dans la position representee sur 
les fig. 1 et 3. 

On constate que lorsque la charge se trouve 
dans Pune, ou Pautre de ses positions extremes, il 
est impossible de faire une fausse manoeuvre, 
c'est-a-dire de mettre la poignee 1 dans une posi- 
tion autre que celle qui doit assurer le deplace- 
ment de la charge dans le sens voulu. D'autre 
part, grace au mouvement perdu de la liaison 
realisee par les coulisses 18, 20 et 18', 20', on 
peut, a Paide de la poignee l t actionner seule- 
ment le cfible directement interesse par la ma- 
noeuvre, la position de Taut re c&ble etant ainsi 
preparee en vue de son intervention ulterieure. 
De cette maniere aussi, les leviers 17, 17' 
tendent toujours a tirer les cables et non a les 
repousser dans leur gaine. 

Pour assurer le fonctionnement correct de Por- 
gane 1 avec fermeture et coupure nettes du cou- 
rant, Paxe 5 porte un secteur a trois encoches 24 
avec lesquelles vient successivement en prise une 
bille a ressort 25 qui immobilise Paxe dans la 
position voulue. 

Dans la variante representee a la fig. 7, Paxe 5 
portant les contacts et le balancier 1 7 est mis en 
mouvement alternativement par deux bielles 26, 
26' qui remplacent respectivement les cSbles 16, 
1 6'. Ces bielles sont percees chacune d'une rai- 
nure 27, 27 7 dans lesquelles sont engages respec- 




tivement des boutons 28, 28' solidaires de le- 
viers oscillants 29, 29', arlicules d'autre part a 
un axe fixe 30. 

Les leviers 29, 29' ont des saillies 31, 31' qui 
descendent dans des creux 32, 3 2' formes dans 
des cames 33, 33'montees sur un axe rotatif 34, 
relie a Parbre 9 du volet, dont il peut avantageu- 
sement constituer le prolongement. Ces cames 
sont percees de rainures 35, 35' concentriques a 
Paxe 34 et ces rainures, qui s'etendent dans des 
directions opposees, sont traversees par une tige 
36 portee par des supports 37. L'ensemble 
forme par les cames 33, 33' et les supports 37 
est monte librement sur Paxe 34 mais les cames 
33, 33' sont normalement empechees detourner 
dans Tun ou Taut re sens par des ressorts 38, 38', 
de facon que ledit ensemble n'est entraine dans 
la rotation qu'apres que la resistance de Tun ou 
Pautre des ressorts a ete vaincue. 

L'axe 34 est entraine tantot dans un sens, 
tantot dans Pautre par Parbre 9 du volet. II est 
filete sur une partie 39 de sa longueur et sur 
cette partie filet ee est monte un ecrou 3 qui joue 
le rdle du mobile solidaire des deplacements de 
la charge. Cet ecrou 3 est muni a sa peripheric 
d'une fourche 40 qui embrasse la tige 36 et sur 
ses deux faces d'ergots 41 destines a venir en 
prise avec des saillies 42, 42' portees respective- 
ment par des butees 4, 4' fixees en position re- 
glable, par des vis 43, 43' sur Parbre 34. 

Pour mettre le dispositif en marche, par 
exemple pour faire descendre le volet, on tire sur 
le cable 44 ce qui fait basculer le balancier 17, 
abaisse le levier 26 et met en prise les contacts 8 
et 6. L'arbre 34 etant mis en rotation, Tecrou 3 
se visse sur le filet 3 9 jusqu'a ce que ses ergots 4 1 
viennent en prise avec les saillies 42 de la butee 
4. A partir de ce moment, Pecrou 3 participe a la 
rotation de Parbre 34, entralnant avec lui la tige 
36 et la came 33 qui souleve le levier 29, tandis 
que la came 33' reste immobile, la tige 36 pou- 
vant se deplacer dans la rainure 35'. Le levier 29 
souleve le levier 26 qui avait et£ abaisse et ra- 
mene le balancier 1 7 dans la position du dessin, 
le contact entre 8 et 6 etant coupe, ce qui pro- 
voque ParrSt des arbres 9 et 34. 

Pour la levee du volet, une traction sur Ie cable 
44' provoque la fermeture des contacts 6, 7 et un 
fonctionnement analogue du dispositif avec inter- 
vention de la came 33' et des leviers 29' et 26'. 

L'ecartement des butees 4, 4' est determine de 
telle facon que la course de Pecrou 40 corres- 
ponde sensiblement a la course du volet. Ce dis- 
positif, plus compact que celui represente sur les 
fig. la 6, ofTre egalement Pavantage de rendre 
impossible une fausse manoeuvre et de permettre 
un mouvement perdu en fin de course. 

II est bien entendu que Pinvention n'est pas 
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limiUe aux details d'exccution decrits et repre- 
sents et que des modifications de construction 
peuvent y Stre apportfces suivant les besoins. 

1° Un dispositif de commande elect rique pour 
la manoeuvre de volets, portes et autres charges, 
caracterise en ce qu'il comprend un organe pour 
la commande manuelle de la mise en marche du 
moteur, un mobile solidaire des dcplacements de 
la charge actionnee par le moteur et, a chaque 
extremite de la course du mobile, un mecanisme 
de but 6c relic mecaniquement a Porgane de ccm- 
mande de maniere a le ramener a la position de 
repos quand le mobile atteint l'une ou l'autre de 
ses positions extremes. 

2° Des formes d'execution de ce dispositif prc- 
sentant une ou plusieurs des particularitcs sui- 
vantes : 

a. Les mecanismes de butee sont agences de 
mantere & permettre a la charge de terminer 
librement sa course; 

b. L'organe de commande est dispose de telle 
facon que, quand la charge occupe une de ses 
positions extr&nes, il ne peut etre manoeuvre que 
vers la position commandant le mouvement de la 
charge vers l'autre position exlrerne; 
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c. La liaison entre chaque mecanisme de butee 
ct Torgane de commande comprend un dlble ou 
son equivalent pourvu a ses extremites de cou- 
lisses permettant un mouvement perdu afin d s as- 
surer la reciprocity de Taction de Torgane de 
commande et des mecanismes de butee Tun sur 
Tautre ; 

d. La liaison entre les mecanismes de butee et 
Torgane de commande comprend des cames dont 
Taction s'exerce alternativement suivant que le 
mobile est arrive a Tune ou Tautre extremite de sa 
course; 

e. Les cames agissent sur Torgane dc com- 
mande par Tentremise de bielles a coulisse et de 
leviers osci Hants qui ne permettent la manoeuvre 
que dans le sens voulu pour deplacer la charge 
alternativement d'une position extreme a Tautre 
position extreme; 

/. L'organe de commande est muni d'un declic 
a ressort assurant son arret dans chacune de ses 
positions. 

Societe elite : 

ATELIERS DE CONSTRUCTIONS M12CANIQUES 
DE FOREST (Societe axosywe.) 

Par procuration : 

Plasseraoo, Deyaht, Gutmans. 
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